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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Mechatronika

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/semestr

Edukacja Techniczno Informatyczna 3/5

Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studiéw
ogodlnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu

pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnos¢

stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktfad Laboratoria Inne (np. online)
26 15
Cwiczenia Projekty/seminaria

Liczba punktéw ECTS

5

Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:
prof. dr hab. Ewa Stachowska dr inz. Dariusz Sedziak,

e-mail: ewa,stachowska@put.poznan.pl e-mail: dariusz.sedziak@put.poznan.pl

tel. 61 665 3230 tel. 61 665 22 55

Woydziat Inzynierii Mechanicznej Wydziat Inzynierii Mechanicznej

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

tel.: 061 665 23 62 tel.: 061 665 23 62

Wymagania wstepne

Podstawowa wiedza z fizyki, matematyki, elektroniki, automatyki i informatyki. Umiejetnos¢
rozwigzywania problemow interdyscyplinarnych w oparciu o posiadang wiedze, umiejetnos¢
pozyskiwania informacji ze wskazanych zrédet. Zrozumienie koniecznosci poszerzania swoich
kompetencji, gotowos¢ do podjecia wspdtpracy w ramach zespotu.

Cel przedmiotu
1. Przekazanie studentom podstawowej wiedzy z mechatroniki, w zakresie okre$lonym przez tresci
programowe wtasciwe dla kierunku studiow.
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2. Rozwijanie u studentéw umiejetnosci integracji interdyscyplinarnej wiedzy w procesie realizacji zadan
mechatronicznych.

3. Ksztattowanie u studentow umiejetnosci pracy zespotowe;.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

W01 Jak scharakteryzowac urzgdzenie mechatroniczne, podac funkcjonalny opis uktadéw
mechatronicznych, K1_W13, K1_W17, K1_W19

W02 Jak dziatajg najwazniejsze poduktady: mechaniczne, elektryczne i elektroniczne w ztozonym
urzadzeniu mechatronicznym, K1_W17, K1_W19

Umiejetnosci
U0l stosowad wiedze o dostepnych komponentach i uktadach przydatnych do budowy urzadzen

mechatronicznych, K1_U16, K1_U23

U02 okreslac ograniczenia oraz mozliwosci w zastosowaniu mechatroniki do budowy maszyn i
urzadzen, K1_U16

U03 analizowac proste uktady mechatroniczne K1_U18, K1_U23

U04 samodzielnie uczyc sie i przyswajac osiggniecia z réznych obszaréow wiedzy ogdlnej i inzynierskiej
K1_U01, K1_U02

Kompetencje spoteczne
K01 aktywnie angazowac sie w rozwigzywanie postawionych problemoéw, samodzielnie rozwijac i
poszerza¢ swoje kompetencje,K1_KO1

K02 wspodtpracowaé w ramach zespotu, wywigzywac sie z obowigzkow powierzonych w ramach podziatu
pracy w zespole, wykaza¢ odpowiedzialnos¢ za prace wtasng i wspotodpowiedzialnosé za efekty pracy
zespotu, K1_K02

Metody weryfikacji efektéw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujacy sposéb:
Sposoby sprawdzenia efektéw ksztatcenia

efekt ksztatcenia (symbol) forma oceny kryteria oceny

Wwo1 egzamin pisemny / ustny 3 50.1%-70.0%
4 70.1%-90.0%
5 od 90.1%

W02 egzamin pisemny / ustny 3 50.1%-70.0%

4 70.1%-90.0%
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5 od 90.1%
uo1 Kolokwium 3 50.1%-70.0%

4 70.1%-90.0%

5 od 90.1%
U02 U03 U04 sprawozdanie z éwiczen laboratoryjnych, odpo-wiedzi ustne i pisemne

Zaliczenie laboratorium na podstawie poprawnego wykonania ¢wiczen oraz sprawozdania z kazdego
¢wiczenia laboratoryjnego wg wskazan prowadzacego ¢wiczenia laboratoryjne. Sprawozdanie
przygotowuje jedna osoba z podgrupy ¢wiczeniowej. Przed ¢wiczeniem sprawdzenie wiedzy, po
zakonczeniu cyklu éwiczen pisemny sprawdzian koncowy. Aby uzyskac zaliczenie laboratoriéw wszystkie
¢wiczenia muszg by¢ zaliczone (ocena pozytywna z odpowiedzi i sprawozdania).

KO1 ocena aktywnosci na ¢wiczeniach rachunko-wych i laboratoryjnych

3 student wykazuje umiarkowane zaangazowanie w rozwigzywanie problemow,
zachecany poszukuje rozwigzania w oparciu o uzyskang wiedze, w ograniczonym stopniu angazuje sie w
realizacje ¢wiczenia laboratoryjnego

4 student wykazuje zaangazowanie w rozwigzywanie problemow, poszukuje
rozwigzania w oparciu o uzyskang wiedze, aktywnie angazuje sie w realizacje ¢éwiczenia laboratoryjnego

5 student wykazuje duze zaangazowanie w rozwigzywanie problemdw, samodzielnie
poszukuje rozwigzania w oparciu o uzyskang wiedze, poszukuje dodatkowych Zzrédet wiedzy przydatnych
do rozwigzania problemu, aktywnie angazuje sie w realizacje ¢wiczenia laboratoryjnego, poszukuje
rozwigzan w sytuacjach niestandardowych

K02  ocena realizacji éwicze-nia laboratoryjnego
3 student potrafi: realizowac¢ zadania wtasne wynikajace z podziatu pracy

4 student potrafi: w przyblizeniu okresli¢ zadania przeznaczone do wykonania przez
zespot, uczestniczy¢ w podziale zadan miedzy poszczegdlnych cztonkdw zespotu, realizowaé zadania
wtasne wynikajace z podziatu pracy, w niewielkim stopniu udzieli¢ wsparcia innym cztonkom zespotu w
razie wystgpienia trudnosci z realizacjg powierzonych zadan

5 student potrafi: precyzyjnie okresli¢ zadania przeznaczone do wykonania przez
zespodt, dokonac racjonalnego podziatu zadan miedzy poszczegdlnych cztonkdw zespotu, realizowac
zadania witasne wynikajgce z podziatu pracy, koordynowac prace catego zespotu, udzieli¢ wsparcia innym
cztonkom zespofu w razie wystgpienia trudnosci z realizacjg powierzonych zadan

Tresci programowe

Wyktad:
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1. Sensoryka;

- przetworniki pomiarowe i sensory,

- zasady pzetwarzania wielkosci nieelektrycznych w sygnaty elektryczne,
- zasada dziatania, budowa i zastosowanie sensorow.
2.Maszyny manipulacyjne:

- rodzaje maszyn manipulacyjnych,

- uktady napedowe,

- kinematyka mechanizmow,

sterowanie maszynami manipulacyjnymi,

- zarys programowania maszyn.

3. Technika regulacji:

- rodzaje regulacji,

- cztony uktaddéw regulacji,

- regulatory i uktady regulacji,

- przyktady zastosowan regulatorow.

4.Uktady komunikacyjne

5. Zasady projektowania urzadzernmechatronicznych
Laboratorium:

1) Czujniki bezkontaktowe

2) Przekazniki czasowe

3) Falownik

4) Wzmacniacz pomiarowy

5) Sterowniki PLC - wejscia/wyjscia binarne

6) Sterowniki PLC - wejscia/wyjscia analogowe
Metody dydaktyczne

Wyktad: prezentacja multimedialna ilustrowana przyktadami
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Laboratorium: Tematy realizowane w grupach na stanowiskach dydaktycznych
Literatura

Podstawowa
1. B.Heiman, W.Gerth, K.Popp, Mechatronika.Komponenty-metody-przyktady, PWN,

Warszawa 2001
2. M.Olszewski red., Podstawy mechatroniki, Wyd. Rea s.j., Warszawa 2006
3. A. Milecki ,Cwiczenia laboratoryjne z elementéw i uktadéw automatyzacji, Wyd. PP, 2000.

4. Instrukcje laboratoryjne dostepne podczas ¢wiczen i na stronie Zaktadu Urzgdzen Mechatronicznych:
www.zum.put.poznan.pl

Uzupetniajaca
1. M.Olszewski red., Urzadzenia i systemy mechatroniczne, Wyd. Rea s.j., Warszawa 2009

2. Imaging and Machine Vision Europe, Europa Science Ltd.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 60 5
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 41
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 19
zajec laboratoryjnych/¢éwiczen, przygotowanie do
kolokwiéw/egzaminu, wykonanie projektu)®

1 . 12 . ;. ;.
niepotrzebne skresli¢ lub dopisaé inne czynnosci



